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| - Détermination d’un dipdle inconnu

1) Pour un signal sinusoidal, on rappelle que la forme générale est :
s(t) = So + Sm, cos(wt + ¢)

Pour la résistance, voit graphiquement qu’il s’agit un cosinus non déphasé avec :

Up=0 Uy, =50V dr=0 T=60ms = w:2£:1,0-103rad-s_1
| . | | T

Pour le dip6le D, voit graphiquement qu’il s’agit un cosinus de méme pulsation mais décalé temporellement de 7 =
0, 5 ms. Ainsi,

Vo=0] [Vm=20V| |w=1,0-10°rads" ¢p = —— = —rad

2) En régime sinusoidal forcé, on a:

u(t) = Rit) et ut)=Zi(t) =

On en déduit le rapport des amplitudes et le déphasage :
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Du déphasage, il vient :

Que l'on injecte dans le gain :
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On ne conserve que la racine positive car X > 0 et arctan <X> > O0doncY > 0. On en déduit finalement :

X=YV3=35Q

Le dipdle D est donc I'association en série d’une résistance ’ r=X=350Q \ et d’'une inductance | L =

Il - Etude d’un circuit a retard

3) Signaux réels :

e(t) = By cos(wt) = s(t) =e(t —7) = Ep, cos(wt —wr)

On en déduit les signaux complexes :

e(t) = By et et s(t) = B, /99T

On en déduit la fonction de transfert :
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4)On a, pourw — 0:

H, ~1—jwr et H;=1-jwRC

On réalise bien un filtre a retard, avec .

5)Ona, pourw — 0:

N2 2 2
mg1—jm+(‘7;‘”): 1—jor = 2

et
Hy ~1— (jwRC — LCw?) + (jwRC — LCw?)”

On ne garde que les termes d’ordre inférieur a 2. Ainsi,

Hy ~1— (jwRC — LCW?) + (jwRC)* =|1 — jwRC + w? (LC — R*C?)

On réalise bien un filtre a retard a condition que :

2 2,2
et~ =I0-RC = o= o o=

2
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